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Gesamt: 

8 x PCF8574A

4 x PCF8574

Basis Adressen an 

Pins 1-3 durchgehend 

nummeriert ...

Da nur 8 

Basisadressen pro 

PCF möglich sind, 

müssen 2 Varianten 

bestückt werden:

A-Version 8 mal

Normal-Version 4 mal

Die Normal-Version 

nutzt die Adressen 

0 – 4

Die A-Vesion nutzt die 

Adressen 0 -7
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Anschluss

Leiterbahn unterbrechen

Bohrung
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